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Matrice 200

DJI™ MATRICE™ 200 to rozbudowana platforma lotnicza o zwrotnosci i szybkosci najwyzszej klasy, z dwoma barometrami i modutami IMU w celu
uzyskaniu najwigkszej niezawodnosci. Nowe, inteligentne funkcje lotu sprawiaja, ze wykonywanie ztozonych ujec staje sie niezwykle proste. Czujniki
wizyjne drona pozwalajg na zwiekszona precyzje zawisu podczas lotu w przestrzeniach zamknietych lub w miejscach, gdzie systemy GNSS sg niedos-
tepne. Nowa konstrukcja obudowy posiada stopiert wodoszczelnosci IP43 wedtug $wiatowego standardu IEC 60529.

Mechaniczna konstrukcja Matrice'a 200 wraz z podwoziem na szybkoztaczki i sktadanymi ramionami pozwala na bezproblemowy transport, przecho-
wywanie i przygotowanie do lotu. Inteligentny akumulator posiada ulepszone cele i zaawansowany system zarzadzania energia. Dron zapewnia do
27 minut lotu na standardowych akumulatorach i 38 minut lotu na akumulatorach opcjonalnych bez obcigzenia.*

Matrice 200 jest kompatybilny z wieloma gimbalami DJI z konektorami DGC 2.0*. Ta instrukcja przedstawia nadzwyczajne funkcje Matrice'a 200 na
przyktadzie kamery DJI Zenmuse Z30.

1. Kamera FPV 11. Wskaznik statusu drona
2. Przedni system czujnikéw 12. Przycisk / wskaznik taczenia
3. DIl Gimbal Connector V2.0 drona z nadajnikiem
(DGC2.0) 13. Gniazdo USB
4. Przycisk demontazu gimbala 14. Przetacznik trybu USB
z kamerg 15. Przycisk odtaczania akumulatora
5. Ramiona 16. Inteligentne akumulatory
6. Silniki 17. Wskaznik poziomu akumulatora
7. Smigta 18. Przycisk zasilania
Zozony 8. Diody regulatora 19. Dolny system czujnikéw
9. Podwozie 20. Gniazdo karty micro SD

10. Gorny czujnik podczerwieni

* Maksymalny czas lotu testowany w warunkach laboratoryjnych. Rzeczywiste dane moga sie rézni¢ w zaleznosci od miejscowych warunkéw.
Kamere z gimbalem mozna kupi¢ oddzielnie w oficjalnym sklepie internetowym DJI.
Samodzielne rozbieranie drona grozi utratg gwarancji.



Nadajnik

Nadajnik posiada wbudowany technologie transmisji obrazu Lightbridge 2, ktéry umozliwia przesytanie sygnatu na odlegtos¢ do 7 km
(3,5 km w UE). Podczas latania, mozesz ogladac obraz z kamery na zywo w jakosci HD dzieki aplikacji DJI GO 4 na sparowanym urza-
dzeniu mobilnym. W trybie dual, nadajnik gtéwny (master) i dodatkowy (slave) samodzielnie kontrolujg odpowiednio drona i kamere,

znajdujac sie w odlegtosci nawet 100 metréw od siebie.

Maksymalny czas pracy akumulatora LiPo nadajnika wynosi ok. 4 godziny.

10. Pokretto obrotu (gimbala / kamery FPV)
11. Pokretto ustawien kamery

12. Przycisk nagrywania

13. Przefacznik trybu lotu

14. Przycisk migawki

15. Przycisk pauzy

16. Gniazdo micro USB

17. Gniazdo CAN BUS (gniazdo rozszerzer)
18. Gniazdo HDMI A (do wyjscia Video)

19. Gniazdo USB (do podtaczenia urzadzenia mobilnego)
20. Przycisk C1

21. Przycisk C2

1. Przycisk zasilania

2. Przycisk RTH

3. Drazki sterujace

4. Wskaznik statusu LED
5. Wskazniki poziomu akumulatora
6. Gniazdo zasilania

7. Uchwyt urzadzenia mobilnego
8. Anteny
9. Uchwyt

COEIE
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Drazki sterujace pracuja domysinie w trybie Mode 2 (lewy drazek to gaz). Lewy drazek steruje putapem i orientacjg drona. Prawy drazek steruje

lotem do przodu, do tytu i lotem bocznym. Aby ustawi¢ kamere FPV, przytrzymaj przycisk C2, a nastepnie obrd¢ pokretto obrotu kamery.

Gimbal z kamera Kamera FPV

Lewy drazek

* Wigcej informaciji o tym jak potaczyé i uzywaé nadajnik znajduje sie w podreczniku uzytkownika.
« Mozesz zmienié tryb drazka w aplikacji DJI GO 4.

* Nadajnik moze uzyska¢ swoj maksymalny zasieg na otwartej przestrzeni bez zaktdcen elektromagnetycznych na wysokosci ok. 120 metrow.
Maksymalny czas pracy uzyskano bez podtaczania urzadzenia mobilnego.
Wiecej informacji o trybie Dual znajduje sie w podreczniku uzytkownika.



Korzystanie z Matrice 200

1. Program DJI Assistant 2 i aplikacja DJI GO 4

Pobierz i zainstaluj na swoim komputerze program DJl Assistant 2 przez witryne z linku ponizej:
http://www.dji.com/matrice-200-series

Wyszukaj DJI GO 4 w App Store lub Google Play i pobierz aplikacje na urzadzenie mobilne.
J

" . . Aplikacja DJI GO 4
Pierwsza aktywacja wymaga konta DJl i potaczenia internetowego.

o Aplikacja DJI GO 4 app obstuguje systemy i0S 9 (lub nowsze) i Android 4.4 (lub nowsze).
« Jezeli korzystasz z monitora DJI CrystalSky, zaleca sig korzystanie z wbudowanej aplikacji DJI Pilot.
« Program DIl Assistant 2 obstuguje Windows 7 (lub nowsze) oraz OS X 10.11 (lub nowsze)

2. tadowanie akumulatoréow

* Nacisnij przycisk zwolnienia akumulatora i otwérz ostone odpowiedniego portu fadowania.
* W16z inteligentny akumulator do portu tadowania, aby rozpocza¢ tadowanie.

Gniazdo sieciowe
100-240V
(50Hz/60Hz)

Czas tadowania: 1,5 godzin* Czas tadowania: 3 godziny*

* tadowarka w zestawie

« Inteligentny akumulator lotniczy musi by¢ w petni natadowany przed pierwszym uzyciem. Pamigtaj, aby nacisna¢ przycisk zwolnienia akumulatora
na gorze huba fadowania podczas wyjmowania w petni natadowanego akumulatora.

* Po ukoriczeniu tadowania, diody LED inteligentnego akumulatora wytgcza sig, a dioda LED na hubie tadowania bedzie $wieci¢ na zielono.

* Wytacz nadajnik przed i Po ukoriczeniu ia diody LED na nadajniku wytacza sie.

e Hub ia wyemituje sygnat dzwigkowy, gdy akumulator zostat w petni natadowany. Dzwigk moze by¢ wiaczony lub wytaczony przetacznikiem na
spodzie huba tadowania.

e« Zainstaluj akumulator w dronie i uruchom go. Jezeli temperatura akumulatora spadnie ponizej 15° C, przejdzie on w tryb samoogrzewania,
aby utrzymac temperature w zakresie 15-20° C.

* Zaleca sig parowanie akumulatoréw. Parowanie mozna przeprowadzi¢ w aplikacji DJI GO 4. Upewnij sig, ze sparowane akumulatory s tadowanie
i roztadowywane jednoczesnie, aby przedtuzyc ich zywotnosc i zapewnic stabilniejszy lot.

3. Przygotowanie nadajnika

Umies¢ urzadzenie
mobilne w obejmie i
zamknij klamre, aby
zabezpieczyé.

Rozt6z uchwyt urzadzenia mobilnego i anteny.
Nacisnij jednokrotnie przycisk na akumulatorze, aby
sprawdzi¢ poziom akumulatora.

Nacisnij przycisk, aby
zwolni¢ obejme.

0 00

Niski

Wysoki

Ztozony

Podtacz urzadzenie

i =
Silny Staby | o
H abla 3

mobilne za pomoca



4. Przygotowanie drona

Mocowanie podwozia | Rozktadanie drona

Roztéz ramie drona, przesur blokade do korica ramienia i obré¢ o ok. 90°,

W i az srebrna linia bedzie leze¢ w zakresie ikony <<=> .

Smigta bez srebrnych Docisnij $migto do
adaptera i obré¢ w
kierunku ikony
blokady (A, aby
zabezpieczy¢.

pierscieni powinny
by¢ zainstalowane na
silniki bez oznaczen.

Smigta ze srebrnymi
pierscieniami powinny
by¢ zainstalowane na
silnikach z tymi samymi

oznaczeniami.

Sprawd? czy $migta sg zabez-
pieczone przed kazdym lotem.

Montaz gimbala z kamera

@

Nacisnij przycisk Zréwnaj biate i Obré¢ blokade
demontazu gimbala, czerwone kropki i gimbala do pozycji
aby zdja¢ ostone. wsun gimbala. blokady.

Pamigtaj, aby nacisna¢ przycisk demontazu podczas odkrecania blokady w celu demontazu gimbala.



Instalacja inteli nego ak latora ]

O Wysoki
W6z pare akumulatoréw hs N
Naciénij przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ poziom natadowania. 2ot oo ST
Naciénij dwukrotnie i przytrzymaj za drugim razem, aby wia- -
czyé/wytaczyé.

A

Niski

A © Korzystaj jedynie ze slotu B podczas zasilania drona jednym akumulatorem.
© Pamietaj, aby nacisna¢ przycisk odt ia aku a podczas wyj ia aku a.

5. Lot
Ready to Go (GPS)
- DIIGO 4
S App o
Przed odlotem upewnij sie, ze pasek statusu w

[g] aplikacji DJI GO 4 pokazuje Ready to Go (GPS) do
L lotéw na zewnatrz lub Ready to Go (Vision) w

Ustaw przetacznik przypadku lotéw w pomieszczeniu.

trybu lotu na tryb P. Uruchom nadajnik i drona. Uruchom aplikacje DJI

GO 4 i nacisnij GO FLY.
Aplikacja DJI GO 4
S @ A
Automat. start Automat. ladowanie RTH Tryby pracy gimbala Wigcej inteligentnych trybéw

A e Zobacz film instruktazowy w aplikacji DJI GO 4 lub na oficjalnej witrynie DJI, aby dowiedzie¢ sie wigcej.
o Przed lotem ustaw odpowiednia wysokos¢ funkeji RTH. Wigcej szczegétéw w wytycznych bezpieczedstwa.

Start manualny

Ladowanie manualne

Przesun lewy drazek (powoli)

na dét, az dron dotknie podtoza.
Przytrzymaj drazek kilka sekund
na dole, az do zatrzymania silni-

o

!
'
'
'
'
'
'
|
'
- k L kow.
| v
Komenda CSC do uruchamiania/zatrzymywania silnikow Lewy drazek (powoli) !
do gory, aby odlecie¢ ! Zatrzymanie silnikéw w locie:
' Nacisnij przycisk RTH, przytrzymujac
777777777777777777777777777777777777777777777777777 } jednoczesnie lewy drazek w dolnym
Return-to-Home (nadajnik) ! prawym rogu przez 3 sekundy.
| Silniki w locie nalezy zatrzymywaé
. . P . - ! jedynie w sytuacjach awaryjnych, gdy
Dziata w taki sam sposob jak przycisk RTH w aplikacji DJI GO 4. ! moze to zredukowat ryzyko uszkodzer
Powoduje powrét drona do punktu Home. : i obrazeft ciata.
Naci$nij i przytrzymaj, aby rozpocza¢ procedure RTH. Nacisnij ! )
ponownie, aby anulowaé. |
'
A * Obracajace sie $migta moga by¢ niebezpieczne. Nie uruchamiaj silnikow w :
waskich przestrzeniach lub w poblizu ludzi. 1
* Zawsze trzymaj dfonie na nadajniku, dopdki silniki sie obracaja. 1
* Po wyladowaniu wytacz drona przed wytaczeniem nadajnika. !
!
Dla bezpieczeristwa swojego i 0so6b wokot ciebie, istotne jest Strefa zakazu lotow
zrozumienie podstawowych zasad bezpiecznego latania.
Dowiedz sie wigcej

http://flysafe.dji.com/no-fly



Specyfikacja

Dron (M200)
Wymiary

Masa

Przekatna

Maks. masa startowa
Maks. obciazenie
Doktadnos¢ zawisu

Maks. predkosé katowa

Maks. kat nachylenia

Maks. predkosé¢ wznoszenia

Maks. predkosé opadania

Maks. predkos¢

Maks. putap lotu n.p.m.

Maks. predkos¢ wiatru

Maks. czas lotu (ze standardowymi akumulatorami)
Maks. czas lotu (z dodatkowymi akumulatorami))
Obstugiwane gimbale DJI

Obstugiwane mocowania gimbala

Stopieri ochrony

GNSS

Temperatura pracy

Nadajnik

Czestotliwos¢ operacyjna

Maks. zasieg sygnatu

(nieprzestoniety teren, wolny od zakt6ceri)
EIRP

Whbudowany akumulator
Moc wyjsciowa

Zasilanie USB
Temperatura operacyjna

Dolny system czujnikow optycznych
Zakres predkosci

Zakres wysokosci

Zakres pracy

S$rodowisko operacyjne

Zakres pracy sonaru

$rodowisko operacyjne sonaru

® Przedni system czujnikéw optycznych
Zakres wykrywania przeszkod
Fov
$rodowisko operacyjne

Gorny system czujnikéw podczerwieni
Zakres wykrywania przeszkod

Fov

Srodowisko operacyjne

Pojemnos¢

Napiecie

Typ akumulatora
Energia

Masa netto (pojedynczy)
Temperatura operacyjna
Temperatura tadowania
Maks. moc tadowania

© tadowarka (Model: IN2C180)
Napiecie
Moc znamionowa

Hub fadowania (Model: IN2CH)
Napiecie wejsciowe
Prad wejsciowy

Roztozony, 887x880x378 mm, Ztozony, 716x220x236 mm

Ok. 3,8 kg (z dwoma standardowymi akumulatorami), Ok. 4.53 kg (z dwoma opcjonalnymi akumulatorami)

643 mm

6,14 kg

2,34 kg (z dwoma standardowymi akumulatorami), 1,61 kg (z dwoma opcjonalnymi akumulatorami)
Pionowa +0,5 m (0,1 m z wtaczonym dolnym systemem optycznym)
Pozioma: +1,5 m (0,3 m z wigczonym dolnym systemem optycznym)
Pitch: 300°/s, Yaw: 150°/s

35° (25° jezeli tryb P i przednie czujniki optyczne sa wiaczone.

5m/s

3m/s

Tryb P: 61 km/h (17 m/s); Tryb S/A: 83 km/h (23 m/s)

3000 m ze $migtami 1760S

10m/s

27 min (bez obciazenia), 13 min (masa startowa: 6,14 kg)

38 min (bez obcigzenia), 24 min (masa startowa: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X55/XT/Z30

Pojedynczy gimbal, dolny

1P43

GPS+GLONASS

-20°do 45°C

2,400-2,483 GHz; 5,725-5,825 GHz

2.4 GHz: 4.3 miles (7 km, FCC); 2.2 miles (3.5 km, CE); 2.5 mil
5.8 GHz: 4.3 miles (7 km, FCC); 1.2 miles (2 km, CE); 3.1 miles
2.4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

6000 mAh 25 LiPo

9 W (bez urzadzenia mobilnego)

i0S: 1A @ 5.2 V (maks.); Android: 1.5 A @ 5,2 V (maks.)
-20°do 40°C

es (4 km, SRRC)
(5km, SRRC)

<10 m/s na wysokosci 2 m

<10m

<10m

Powierzchnie z wyraing rzezba i odpowiednim oéwietleniem (> 15 luksow)

10-500 cm

Sztywna powierzchnia, niepochtaniajaca fali (grube dywany i wyktadziny zmniejsza skutecznos¢ sonaru)

0,7-30m
Poziomo: 60%; Pionowo: 54°
Powierzchnie z wyrazna rzezba i odpowiednim oswietleniem (> 15 lukséw)

0-5m
15°
Duze, rozpraszajace i odbijajace $wiatto przeszkody (odbicie $wiatta >10%)

Inteligentny akumulator (Standard, Model: TB50-4280mAh-22.8V)

4280 mAh
22,8V

LiPo 6S
97,58 Wh
0k.5209
-20°do 45°C
5°do40°C
180w

26.1V
180W

DI korzysta z technologii HOMI™
Terminy HDMI, HDMI High-Definition Multimedia
26,1V Interface i HDMI Logo s zarejestrowanymi znakami
" towarowymi HDMI Licensing LLC w Stanach
69A Zjednoczonych i innych paristwach.

Pobierz szczeg6towa instrukcje z
http://www.dji.com/matrice-200-series

3% Treé¢ instrukcji moze ulec zmianie bez uprzedniego

powiadomienia

MATRICE i DJI to znaki towarowe firmy
DJI Copyright © 2016 DJI Wszystkie
prawa zastrzezone.

Zaprojektowano przez DJl.



MATRICE 200

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscig firmy RCpro.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.

www.dji.com

102951057804





